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Descriere: Produsul care face obiectul acestei achiztii este MOTOR ORTOPEDIC. Motoarele ortopedice
existente in prezent sunt insuficiente pentru volumul de activitate si diversitatea modelelor
de fixare. Pentru desfasurarea in siguranta a interventiilor chirurgicale sunt necesare 3
motoare sterile in fiecare sala de operatii, la inceputul programului operator, la un volum de
peste 2000 interventii chirurgicale anual. in prezent, sectia functioneazd cu 5 motoare
ortopedice achizitionate de spital la 4 sali de operatie. Exista situatii in care defectarea
unuia sau a mai multor motoare ortopedice Tn acelasi timp impune reorganizarea
programului operator/temporizarea/amanarea unor interventii chirurgicale ce ar trebui
efectuate de urgenta in cel mai scurt timp posibil, fapt ce poate modifica/influenta reusita
tratamentului. Tot datorita numarului insuficient de motoare ortopedice existente in dotare
se prelungeste frecvent timpul de asteptare intre operatii datorita timpului necesar
sterilizarii celor folosite, timp care variaza de la 40 minute la 1 ora. intr-un procent de peste
95%, operatiile efectuate in blocul operator ortopedie-traumatologie necesitd motoare
ortopedice, atat in cazul pacientilor cronici cat siin cazul celor acuti (urgente). Sectia Clinica
Ortopedie-Traumatologie este inclusa in Programul National de Protezare articulara. in
ultimii ani a existat o crestere a frecventei interventiilor chirurgicale de acest tip se
efecvtueaza fiecare in parte cu ajutorul motoarelor ortopedice ce trebuiesc obligatoriu sa
fie dotate cu adaptoare pentru gaurit (alezat). Avand in vedere numarul mare de interventii
ce necesita motoare ortopedice la blocul operator ortopedie, motoarele existente sunt
insuficiente si afecteaza desfasurarea cursiva a interventiilor chirurgicale.



