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Procedura	competitiva	pentru	achizitia	de	platforma	de	tip
hexapod	necesara	in	cadrul	proiectului:	PLATFORMĂ
STABILIZATĂ,	CU	SARCINI	REGLABILE,	PENTRU	APARATURĂ
OPTICĂ	UTILIZATĂ	IN	ACTIVITĂŢI	DE	SUPRAVEGHERE	NAVALĂ	ŞI
TERESTRĂ	-	IMOTION";

Documente	participare:
Procedura__hexapod.doc

Data
publicarii

19.03.18 Coduri	CPV 34514700-0

Termenul
limita
pentru
depunere:

26.03.18 Pretul	estimativ: 450.000,00	RON

Descriere: Procedura	competitiva	pentru	achizitia	de	platforma	de	tip	hexapod	necesara	in	cadrul
proiectului:	PLATFORMĂ	STABILIZATĂ,	CU	SARCINI	REGLABILE,	PENTRU	APARATURĂ	OPTICĂ
UTILIZATĂ	IN	ACTIVITĂŢI	DE	SUPRAVEGHERE	NAVALĂ	ŞI	TERESTRĂ	-	IMOTION";


